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LEGENDA:

[ | Projektowana nawierzchnia bitumiczna - KRS
[ ] Warstwa scieralna na istniejacej nawierzchni

[ ] Przelozenie chodnika z kostki z betonu wibroprasowanego

WIELKOPOLSKI ZARZAD DROG WOJEWODZKICH W POZNANIU
ul. Wilczak 51
61-623 Poznan

PROJEKT REMONTU DROGI WOJEWODZKIEJ NR 444
OD KM 22+1763,40 DO KM 22+235,54

Wojewodztwo Wielkopolskie

Powiat ostrowski

Gmina Odolanow

Jednostka projektujaca: UNIPLAN Sp. z 0.0. Spétka Komandytowa Poznan tel.: 61 656 49 88, 501 234 126
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Sprawdzajacy Krzysztof Pawlak WKP/0260/POOM/07 04.2016
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